APEX 7000 Pneumaticky pozicionér
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Navod na pouziti

Pozicionér APEX 7000 zajistuje
pfesné nastaveni polohy otoénych a
linearnich pohond, jak dvoucinnych
tak i jednoc€innych. M{ize byt ovladan
== bud pneumatickym signalem 0,2 — 1
3 bar, nebo proudovou smyc¢kou 4-20
mA v pfipadé pouziti I/P pfevodniku.
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Pozicionér funguje na principu rovnovahy sil.

ZvySeni hodnoty vstupniho signalu stla¢i dold membranu /1/ a pruzinu zpétné vazby /3/.

Paka /2/ pohne se Soupatkem /7/ v pilotnim ventilu /8/, ktery pfivadi vzduch do pneupohonu.
Soucasné je odvadén vzduch z druhé komory pneupohonu do atmosféry pies pilotni ventil.
Pokud neni rovnovaha na pace, pneupohon otaci hfideli /6/ pozicionéru. Hfidel s vackou /5/

se otadi a stlacuje spodni rameno /4/ nahoru pfi sou¢asném stlacovani zpétnovazebni
pruziny /3/. Pohyb pokracuje, dokud nedojde k rovnovaze na pace /2/.
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Kalibrace pozicionéru
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Privedte vstupni signal (20 kPa nebo 4 mA)
Vyckejte az se ustali poloha

Uvolnéte pojistny Sroub /A/ o jednu otacku
Nastavte nulovou polohu za pomoci kole¢ka
B/

Privedte signal 100% (100 kPa nebo 20
mA)

Vyckejte dosazZeni rovnovazného stavu

S pomoci Sroubu /C/ nastavte zesileni.
PFitom drzte prstem kole¢ko /B/ v pavodni
poloze.

Pojistéte kalibracni mechanismus
dotazenim pojistného Sroubu /A/

Privedte 0% signal a pfekontrolujte nulovou
polohu
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