SRI990 Analogovy korektor

Tato pfirucka je navodem na rychlé uvedeni do provozu. Vice informaci ziskate ve standardnich navodech na ob-
sluhu. Ty jsou dodavany ke kazdému pristroji a navic je Ize ziskat na webovych strankach www.foxboro-
eckardt.com.

1 Montaz na pohony

Béhem provozu musi vzdy ploSka hfidele 9 na zadni strané korektoru smérovat k Sipce 26. Pracovni Uhel okolo
této polohy €ini +45°.
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1.1 Montaz na linearni pohony

MontaZ NAMUR PFfiméa montéz MontaZz NAMUR
levostranna pravostranna

Zpétnovazebni paka pro linearni pohony: Nosny Sroub B:
Nosny Sroub B je ve vyfezu zpétnovazebni paky A 1 Zavitova trubka
a kompenzacni pruzina F se dotyk& nosného Sroubu. 2 Trmn
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1.2 Montaz na rotacni pohony

e Neutahujte zavrtny Sroub 4 k zavitu hridelky
9!

o Ploska hridelky 9 se musi pohybovat pfi
¢innosti (0 «»100%) pfed Sipkou 26.

o Roste-li teplota produktu, hnaci hridelka 1
se roztahuje. Proto je nutno rotacni adap-
tér 3 umistit tak, aby vznikla mezera cca 1
mm mezi hnaci hfidelkou 1 a rotatnim
adaptérem 3. Toho dosahneme vlozenim
pfiméfeného mnozstvi podlozek 5 na zpét-
novazebni hridelku 9 pfed pfipojenim ro-
taniho adaptéru. Dvé podlozky odpovidaji
pfiblizné mezefe 1 mm.

Pohon, levotocivy
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2 PRIPOJENI PNEUMATIKY

Napajeni vzduchu (s): 1,4 az 6 bar (ale ne vice, nez max. tlak pohonu), neznecisténé olejem, prachem nebo vodou!

Jednocinny, pfima montéaz Jednocinny DvojCinny
s napdjeci vzduch yl, y2 pneumatické vystupy (--) zavien



3 ELEKTRICKE PRIPOJENI
Pro SRI990 je nutno dodrzet bezpecnostni pozadavky dokumentu EX EVE0001 a rovnéz PSS EVEO0107 a

MI EVE0107!
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fidici obvod

spinaci zesilovac s jiskrovou bezpec-
nosti
fidici obvod

SRI990-xxxV

Varovani: Pfi pfipojovani mikrospi-
. nacl se fidte odpovidajicim navodem
3.1 Setpoint 3.2 Zpétna vazba a bezpetnostnimi pozadavky podle
m polohy 4-20 mA dokumentu EX EVEOQOL.
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Vstup 4 az 20 mA

Analogovy vystup 4 az 20 mA
Dvouvodicovy systém,
Napéjeci napéti DC 8 az 48V*

4 SPUSTENI ( Nastaveni pomoci tlagitek a potenciometr(i )

4.1 Pocatecni nastaveni

Po montazi korektoru na pohon a pfipojeni vzducho-
vého a elektrického napéjeni, postupujte takto:

VSechny prepinaCe musi byt v poloze I. To je nasta-
veni pro vstupni signdl ,4 az 20 mA* a ,Levostranna
montaz"“ (rotace doleva).
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* U jiskrové bezpecnych obvod( dodrZujte max. provozni napéti atd. podle certifikatu / vyrobniho $titku.



4.2 Pokyny pro konfiguraci smeéru rotace zpétnovazebni hfidele

L] =T 11 !l
il == ‘ =
.:,._. .r- .l_ .____
W
e | s ol | L
H L Oy e Tl
=l 195 hr > e
e e e T e ey — \
O BHb ¢
4 A g i
S J 4

4.3 Nastaveni nuly, rozpéti a zisku
a) Privedte 4 mA na vstup.

b) Nastavte potenciometr P3 nuly (ZERO) az se po-
hon pravé zacind pohybovat ze své koncové po-
lohy.

Otaceni doprava P3: nulovy bod roste
Otaceni doleva P3: nulovy bod klesa

c) Privedte 20 mA na vstup

d) Nastavte potenciometr P2 rozpéti (S) aZz pohon
dosahne praveé svou koncovou polohu.
Otaceni doprava P2: rozpéti roste
Otaceni doleva P2: rozpéti klesa

e) Zesileni smycky korektoru se nastavuje potencio-
metrem P4. Nastavte zisk pravé tak, aby pohon
nekmital pfi konstantni vstupni hodnoté.

f) Zkontrolujte nastaveni nuly a rozpéti.

Definovan jako smér rotace zpétnovazebni hfidele od
pocéatecni do koncové polohy, pfi ¢elnim pohledu na
korektor. Prepnéte spinae 1 + 2 do ,R“, pokud je
tfeba.

R = otaceni doprava, L = otaceni doleva
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Attention T
Achtung
Switches 3+8 to

I for operation.
Details sea MI

|
Schalter 3+8 auf O
I fur Betrieb. \
Siehe hierzu MI 3
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5 Nastaveni a spusténi prevodniku polohy 4-20 mA

Je-li provedeno elektrické zapojeni a pfivedeno na-
pajeni, musi obé diody svitit.

Nastaveni zaCatku meériciho rozsahu (4 mA)
a) Presunte pohon do pocatecni polohy.

b) Stisknéte tlaCitko S1 ,Config Output 4mA“ déle
nez 2 sec. Béhem této doby sviti LED 1. Po 2 sec.
sviti opét obé diody a hodnota pro 4 mA se uloZi.

Nastaveni konce méficiho rozsahu (20 mA)

a) Presunte pohon do koncové polohy.
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b) Stisknéte tlacitko S2 ,Config Output 20mA* déle nez 2 sec. Béhem této doby sviti LED 2. Po 2 sec. sviti opét

obé diody a hodnota pro 20 mA se ulozi.



